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ТЕМАТИЧНІ НАПРЯМКИ РОБОТИ КОНФЕРЕНЦІЇ: 

 Стан та перспективи розвитку машин для рослинництва 

 Стан та перспективи розвитку машин для тваринництва 

 Технічний сервіс 

 Надійність машин 

 Енергетика, енергетичні засоби електротехнології та 

автоматизації 

 Закономірності процесів тертя та зношування деталей 

сільськогосподарської техніки 
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координат, кутових швидкостей та кутових прискорень спостерігаються при значеннях кута 

зміщення кривошипів 
060 . 

Результати роботи можуть в подальшому бути корисними для уточнення та удосконалення 

існуючих інженерних методів розрахунку привідних механізмів машин роликового формування як 

на стадіях проектування/конструювання, так і в режимах реальної експлуатації. 
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ЗАДАЧІ ОПТИМІЗАЦІЇ КУЛАЧКОВИХ МЕХАНІЗМІВ  

Основними тенденціями в розвитку сучасного машинобудування є підвищення 

продуктивності, надійності машин та механізмів, а також підвищення якості виконання 

технологічних процесів. Значне поширення в машинах-автоматах легкої, харчової та інших галузях 

виробництва отримали кулачкові механізми. При розрахунку та проектуванні таких механізмів 

виникають задачі, без розв’язку яких неможливо задовольнити вимоги сучасного виробництва. При 

підвищенні робочих швидкостей кулачкові механізми працюють в більш жорсткому динамічному 

режимі, що обмежує подальше зростання їхньої продуктивності. В цих умовах для отримання 

сприятливих експлуатаційних характеристик при проектуванні кулачкових механізмів необхідно 

розв’язувати задачі динамічного аналізу та синтезу. На роботу кулачкових механізмів при 

перетворенні неперервного обертального руху ведучої ланки в усталений нерівномірний рух 

веденої ланки (робочого органу) значний вплив має закон їхнього руху. Вибір закону руху 

кулачкового механізму дозволяє зменшити інерційні навантаження, підвищити динамічний 

коефіцієнт корисної дії та рівномірність руху, зменшити габарити та вагу. Тому вибір динамічно 

оптимальних законів руху кулачкових механізмів є важливою науковою задачею. 

При кінематичному та динамічному синтезі кулачкових механізмів необхідно знати закони 

(режими) руху ведучої та веденої ланок [1]. В практиці розрахунку та проектування кулачкових 

механізмів значне поширення отримали типові закони руху: постійної швидкості; постійного 

прискорення; змінного прискорення за лінійним, трапецеїдальним, косинусоїдальним, синусоїдальним і 

поліноміальним законах  [2]. Кожний з цих режимів забезпечує ті чи інші властивості кулачкового 

механізму. Для комплексного забезпечення певних властивостей кулачкового механізму необхідно 

враховувати комплекс властивостей режимів руху ведучої та веденої ланок. Вибір таких режимів руху 

кулачкових механізмів може бути здійснений тільки при наявності інтегральних динамічних критеріїв 

[3, 4]. 

Оскільки режими руху кулачкових механізмів являють собою функціональні залежності 

переміщення, швидкості, прискорення тощо веденої ланки від часового чи просторового 

аргументів, що характеризують ведучу ланку протягом усього циклу руху, то критерій повинен 

мати вигляд інтегрального функціоналу. Крім того, процедура порівняння допустимих режимів 

руху можлива тільки в тому випадку, коли критерій має вигляд скалярної величини і для кожного 

режиму приймає конкретне число. 
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ДВИГАТЕЛЯХ ПРОИЗВОДСТВА ОАО «УКХ «МИНСКИЙ МОТОРНЫЙ ЗАВОД» 
Необходимость обеспечения низкого расхода топлива, снижения эмиссии вредных веществ с 

отработавшими газами (ОГ) и бесшумной работы двигателя предъявляет очень высокие требования 

к двигателю и системе впрыска топлива. Эти требования могут быть выполнены, главным образом, 

организацией работы системы впрыска топлива, которая должна мелкодисперсно распылять 

топливо форсунками при высоком давлении впрыска. При этом количество впрыскиваемого 

топлива очень точно дозируется, а форма характеристики впрыска – строго выдерживаться, 

включая предварительный впрыск, основной и т.д.  

Результаты совместных исследований с фирмой Robert Bosch GmbH позволили адаптировать 

топливную аппаратуру этой фирмы для двигателей производства ОАО «УКХ «Минский моторный 

завод» (ММЗ). 

Из нескольких топливоподающих систем различного типа была выбрана система 

топливоподачи Common Rail. Основной её особенностью является наличие аккумулятора высокого 

давления топлива – «рэйла». Данная система оказалась наиболее приемлемой для двигателей ММЗ, 

так как при большой универсальности может применяться без существенных изменений 

конструкции двигателя [1]. 

Система Common Rail Bosch подразделяется на три системных блока: 1 – датчики и задающие 

устройства, 2 – блок управления, 3 – исполнительные механизмы рисунок 1. 

 
Рисунок 1 – Структурная схема аккумуляторной системы топливоподачи  

 

1. Датчики и задающие устройства регистрируют условия эксплуатации (например, частоту 

вращения коленчатого вала двигателя) и задаваемые величины (например, положение клапана 

рециркуляции). Они преобразуют физические величины в электрические сигналы. 
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