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JTOCBIJI 3ACTOCYBAHHS BI3YAJIBHOI'O THCC IIPUMMAYA JIJ15
3AJAY KAPTOI'PA®YBAHHA MICHHEBOCTI

Bcmyn. B cydacHOMy CBITI BUKOPUCTAHHS T'€0JIE3UUHUX Ta TONOTrpadiuyHUX TaHUX
Ma€ BEJIMKE 3HAYEHHS y 0araTbOX ranyssx, TaKUX sIK OyJIBHULTBO, T€0JIOT1s, €KOJIOTIs Ta
iHxeHepis. OMHUM 13 KIIFOUOBUX THCTPYMEHTIB JIJIs1 OTPUMAHHS TOYHUX T€ONPOCTOPOBUX
KOOpAMHAT € riaobayibHa HapiramiiHa cynytHukoBa cucrema (I'HCC). B ocranni poku
I'HCC npuiimadi cTranmm MNOMYJSPHUMHU 3aco0aMu  JUisli BUKOHAaHHA Tomnorpago-
reoJIe3UYHUX POOIT, 3aBIAKM I1X 3AaTHOCTI 3a0e3medyBaTH BHCOKY TOYHICTh Ta
e(eKTUBHICTh MU 300pl JaHUX y NOJbOBUX yMoOBax. CbOroJiHI ICHYIOTh TaK 3BaHl
Bi3yasibHi ['HCC npuiimaui, mo 3a koHcTpykiieto € kinacuynuM ['HCC npuitmauem 3
J0J1aHOI0 KaMeporo. BUKOpUCTOBYIOUYM 3HIMKH 00’ €KTIB 3 KAMEPHU Ta KOOPAUHATH LIEHTPIB
3HiMKIB 3 ['HCC npuiimMadya MOXHa BUKOPUCTATH CydacHl (OTOrpaMMETPUYHI MIIXOIU
«cTpyKTypa B pyci» (SfM) [1-3] mis oTpuMaHHS JOJATKOBHX T'€ONPOCTOPOBHX JAHHUX Y
BUTJIsAII TUGPOBUX MOJIEeH MICIIEBOCTI Ta IM(PpOBUX Mojelel BUcoT [4,5], koopauHat
KOHTYpIB MICIIEBOCTI NIl CTBOPEHHSI KapTorpadiuHoro marepiany [6] 4u AaHUX TMPO
criopyau [7] .

Mema oocnioxcenns. JIoCHKEHHS CIIPSIMOBaHE Ha BIOCKOHAJICHHS IPOIIECIB
300py Ta 0OpOOKHM T€OJE3MYHUX JAHUX 3 METOI CTBOPEHHs TOmorpadiuHux KapT Ta
TIJIaHIB.

Memoou. J1ns Bu3HaueHHs MOxuBocTel BizyainsHoro I'HCC nmpuitmaya
3ampoINOHOBAaHO 00paTu TepuTopito B M. Kuesi no Bys. baxkana 7, Ha sy Oyiu
MaTtepialid JJa3epHOTo 3HIMaHHA ckaHepoM Leica Pegasus 1 HasiBHa xMapa TOYOK MOTJia
OyTH BUKOpPUCTAHA y BUTJIAJl OIOPHUX JTaHUX MPH MOJANbIIIA OLIHII TOYHOCTI.
3HIMaHHS TOYOK Ta Bi3yalibHa 3iloMKa Oyia BukoHaHa 3a fonomororo 'HCC npuiimaya
Hi-Target vVRTK, sikuii oTpuMyBaB KOPUTYIOUi MOTIPABKH Bijg 6a30Boi cranilii. Byio
3pobisieno 17 mpoxomuis 3 BizyansuuM ['HCC npuitmauem (Puc.1). B pesynbrarti mux
npoxoiB O0yso otpumano 2429 ¢ororpadiii, koxkHa 3 nux doTtorpadiii Mmaia
KOOpJIMHATY, BU3HaueHy 3a gonomoro RTK pimenns.

J1J1 OIIIHKY TOYHOCTI OTPUMAHUX JaHUX 3allPOIIOHOBAHO HACTYITHY METOJIUKY:

e Po3paxyHOK aOCOMIOTHUX MOMUJIOK (PI3HUI KOOPAWHAT XapaKTEPHUX TOYOK Ha
000X Xxmapax).

e BusHaueHHs BIJHOCHMX MOMMJIOK (PI3HUIISI MPOMIPIB XapaKTEPHUX KOHTYPIB Ha
000X Xxmapax).
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e OriHKa BIIXWIEHHS «XMapa 0 XMapm».

Pezynvmamu. J1ns po3paxyHKy aOCONMIOTHUX MOMHJIOK OOpaHO XapaKTEpHI TOUKU
(cToBMm, KyT BiKHA), AIKi YITKO BU3HAYAJIUCh Ha XMapi TOUOK 3 JIA3EPHOTO CKAaHyBaHHS Ta
oTpuMaHiil gororpammeTpuyHiii xMapi. OOuABI XMapu TOYOK OylIM 30pi€HTOBaHI B
cuctemi koopauHaT YCK-2000, pe3ynbraT MOpIBHSIHHS KOOPAWHAT MPEICTaBICHUN B
tabnuui 1.

- . i

Puc. 1. Ilpoxoau Bizyansnum I'HCC npuiimauem
Ta6auns 1. Po3paxyHOk aOCOTIOTHUX ITOMHUJIOK

Ne Toukn Ha3Ba Touku Ax, M Ay, M Az, M Mxy, m Mz, m
1 KyT goma 1 -0,12 -0,12 0,33 0,07 0,41
2 16amkoH2 -0,02 -0,1 0,29 0,05 0,36
3 16ankon3 -0,05 -0,09 0,32 0,05 0,40
4 croBI 1 0,01 0,1 0,12 0,05 0,15
5 CTOBII 2 -0,04 0,01 0,11 0,01 0,14
6 cToBH 3 0,01 0,03 0,22 0,02 0,28
7 cToBI 4 0,01 0,06 0,18 0,03 0,23
8 apka 2 -0,01 -0,1 0,29 0,05 0,36
9 OKHO 1 1B -0,03 -0,07 0,21 0,04 0,26
10 OKHOZ2IIB 0,01 -0,14 0,24 0,07 0,30
11 OKHO31IB -0,04 -0,14 0,23 0,07 0,29
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12 OKHO411B 0,04 -0,14 0,2 0,07 0,25

Cepenne 0,04 0,26

JIns BU3HA4YEHHS BITHOCHUX MOMHJIOK OYJIO 3alpOIIOHOBAHO IOPIBHATH JIHINHI
IPOMIpPH XapaKTepHUX OO €KTIB Ha MiCIEBOCTI. Pe3ynbTaT MNOpIBHAHHS JIHIMHUX
IIPOMIPIB MPEJCTABICHUHN B TaOIHIN 2.

Ta6anus 2. Po3paxyHOK BiTHOCHUX MMOMHJIOK

Jlazepne Bizyaabunii
Ne Jtinii Ha3Ba jainii CKaHyBaHH31 GNSS npuiimau oS Ms
S, M S, M
1 Apka 3,22 3,25 0,03
2 Mupuna n 1 5,61 5,66 0,05
3 [Hupuna moporu 1 7,37 7,35 0,02
4 [[upuna noporu 2 7,42 7,33 0,09 0.0
upura moma 13,60 13,60 0,00
6 CroBnl-CroBm2 41,10 41,00 0,10

Jlnst BU3HA4YEHHS BIIXWICHb MDK XMapaMH TOYOK BHKOPHCTAHO MPOrpaMHe
3abe3neuenHs CloudCompare, sike mae BianoBiqHui pyHkiionan. OOpaHO Tpy YaCTUHU
XMap¥ TOYOK JIJIsl TOPIBHSHHS, PE3yJIbTaTU HABEICHO B TaOHII 3.

Tabauus 3. BusHaueHHs BIIXUICHHS M XMapaMu TOYOK

[TapameTp Yactuna 1 Yactuna 2 Yactuna 3 A, ™ Mxyz, m
Min dist., m 0 0 0
Max dist., M 10,13 7,81 5,71
Avg. dist., M 0,17 0,16 0,21 0,18 0,23
Sigma, m 0,67 0,12 0,32
Max error, M 0,68 0,09 0,18

3nauenHs orpuMmanux CKII 3a BciMa TpboMa eTamaMH OIIIHKH TOYHOCTI
pe3ynbTaTiB 00poOku nanux BizyanbHoro 'HCC mpuitMaya mopiBHSIEMO 3 BUMOTAMH JI0
Tonorpad1yHOTO 3HIMAHHS Pi3HUX MaciTadiB (Tab1.4)

Ta6auusg 4. OuiHka MOXKIJIMBOCTEH BUKOHAHHS TONOTpado-Teo1e3udHUX poOiT
BinHocHi BigxuneHus
MTOMUJIKH MIXK XMapaMu

3 iHCTpYKIIT AOCONIOTHI TOMHITKH
Macmrab

Mxy, M Mz, m Mxy, M Mz, m Ms, m Mxyz, M
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1:500 0,05 0,17
1:1000 0,1 0,17
0,04 0,26 0,06 0,23
1:2000 0,2 0,33
1:5000 05 0,33

Bucnosku. BukopuCTaHHS TEXHOJOTIl 3HIMAHHS CHTyalii 3a JOIOMOTOI0
BisyasibHOro ['HCC mpmitmaya Hamae MOXIIMBICTE OTPUMYBAaTH T'€OMPOCTOPOBY
iH(dopMariito, MO MO TOYHOCTI BIJIMOBITA€ BUMOTaM 10 TomorpadidyHOTO 3HIMAHHS
macmtady 1:2000.
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