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Київський національний університет будівництва
та архітектури

Факультет: Геоінформаційних систем та управління 

територіями

Кафедра: геоінформатики і фотограмметрії
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Програмний

комплекс

Розробник Основне

призначення

Особливості Базові функції

оброблення хмари

Базові функції

моделювання /

креслення

Орієнтовна

вартість

MicroStation +

TerraScan

Bentley Systems Обробка та

класифікація

LiDAR

Підтримка VBA,

MDL; високоточні

макроси

Фільтрація шумів,

класифікація,

генерація DTM/DSM,

редагування точок

Побудова 3D-

моделей, профілі,

ізолінії, креслення

CAD

Висока (~$10,000–

15,000 ліцензія)

ArcGIS Pro Esri Геоаналітика,

моделювання

рельєфу

Python,

ModelBuilder

Імпорт LAS/LAZ,

обробка хмар точок,

геоаналіз

Генерація

DTM/DSM, 3D-

візуалізація, карти,

профілі

Середня

(~$1,500/рік

підписка)

QGIS + PDAL /

LAStools

Open Source Open-source

обробка даних

Підтримка

скриптів Python

Конверсія форматів,

фільтрація,

класифікація,

агрегація точок

Побудова

DEM/DTM, прості

3D-візуалізації,

експорт у GIS/CAD

Безкоштовно

CloudCompare Open Source 3D-візуалізація

хмар точок

Висока швидкість Імпорт/експорт хмар,

вирівнювання,

реєстрація,

обчислення хмарних

відстаней

3D-моделі,

обчислення об’ємів,

профілі, візуалізація

Безкоштовно

Global Mapper Blue Marble Побудова ЦМР,

експорт ГІС-даних

Простий

інтерфейс

Імпорт LAS/LAZ,

редагування хмар,

базова класифікація

DEM/DTM, профілі,

карти, базове

креслення

Середня (~$500–

600 ліцензія)
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•Розроблені 

макроси для 

автоматичної 

класифікації:

•Виділення шумів

•Поділ на ґрунт, 

низьку, середню, 

високу рослинність

•Виділення 

будівель та споруд

•Автоматизація 

підвищує швидкість 

і стандартизацію 

обробки даних
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Початкові дані:

 хмара точок у нульовому класі

Використання макросу: 

 виділення шумів, ґрунту, рослинності
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 Деякі ділянки 

ґрунту відсутні 

або потрапили 

всередину 

об’єктів

 Необхідність 

виправлення 

помилок

 Розробка 

додаткового 

макросу для 

автоматичного 

відновлення 

класів ґрунту та 

рослинності
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Відео демонстрація автоматичного
відновлення класів ґрунту та об’єктів
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 Автоматичне 

моделювання: 

~40% будівель 

некоректно 

відтворені

 Ручне 

моделювання у 

MicroStation: 

похибка 0,5–2 см, 

чіткі контури та 

кути дахів

 Висока точність 

дозволяє 

формувати 

топографічні карти 

масштабу 1:500 –

1:1000
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